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 ١٣٤٥شهريور  ٣٠متولد ،  متاهل

 تا ادامه دارد ١٤٠٣ دانشگاه گيلان رئيس دانشكده مهندسي مكانيك 

  داردادامه تا ١٣٩٩عضو هيات مميزه دانشگاه گيلان 

  ادامه داردتا  ١٣٩٥عضو كميسيون تخصصي فني مهندسي هيات مميزه 

 گيل انتفاعي غير موسسه در فناوري و تحقيقات علوم، وزير نماينده 

 ١٣٩١ تا ١٣٨٨ گيلان دانشگاه مالي و اداري معاون 

  ١٣٨٨تا  ١٣٨٥معاون آموزشي دانشكده فني دانشگاه گيلان 

 ١٣٨٥ تا ١٣٨٠ گيلان دانشگاه مكانيك مهندسي گروه مدير 

  ١٣٨٠تا  ١٣٧٨مدير تحصيلات تكميلي دانشكده فني 

  ١٣٨٩عضو هيات موسس انجمن رباتيك كشور 

  ١٣٨٧عضو هيات موسس موسسه آموزش عالي غير انتفاعي احرار رشت 

  ١٣٩٠تا  ١٣٨٦عضو كميسيون تخصصي فني مهندسي هيات مميزه دانشگاه گيلان 

 تا ادامه  ١٤,٣و از  ١٣٩١تا  ١٣٨٨يون دايمي هيات امنا دانشگاه گيلان عضو كميس

 دارد

  عضو شوراي سياستگذاري و ارزشيابي مدارك تحصيلي خارجي وزارت علوم تحقيقات و

 ١٣٩٢تا  ١٣٨٦فناوري 

 ١٣٩٣تا  ١٣٨٨ عضو شوراي علمي بنياد نخبگان استان گيلان 

 ادامه دارد ١٣٨٩دانشگاه صنعتي شاهرود ها  عضو هيات تحريريه مجله سازه ها و شاره 

  نصير پژوهشي بين المللي رباتيك دانشگاه خواجه -عضو هيات تحريريه مجله علمي 

 ١٣٩١نصيرالدين طوسي 

 سوابق تحصيلي
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  "طبقه بندي چند عصبي براي چرخدندهها بر پايه ي تبديل موجك گسسته، انتخاب مناسبترين ويژگي و ماشين بردار پشتيبان بهبود يافته" .٣٨
  بهمن احمدي -٤ميلاد رمضاني دشتميان  -٣احمد باقري  -٢سعيد نظامي وند چگيني  -١

 ١٤٠٠ اه تبريز،مجله مهندسي مكانيك دانشگ

  "حذف نويز سيگنال هاي ارتعاشي ماشين هاي دوّار به كمك تابع چگالي احتمال، اندازه شباهت و تابع آستانه گذاري بهبود يافته" .٣٩
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  "گذاريهاي رايج آستانههاي دوّار به كمك تبديل موجك تجربي و روشهاي ارتعاشي ماشينسيگنالحذف نويز از " .٤٠
  مجيد علي طاولي -٤احمد باقري  -٣سيده فاطمه ظريف  -٢سعيد نظاميوند چگيني  -١

  ١٣٩٧ مكانيك سازه ها و شاره ها،

  "PSOشي مبتني بر الگوريتم و كنترل مد لغز PIDكنترل بهينه زاويه اوج هواپيما با استفاده از " .٤١
  سعيد نظامي وند چگيني -٤الهام يزداني  -٣احمد باقري  -٢ميلاد بربستگان  -١

  ١٣٩٧ نشريه علمي مكانيك هوافضا،
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٧. "Energy Consumption Analysis for the Limit Cycle Walking Biped Robots" 
 احمد باقري -٣پور فرد  بهنام ميري -٢سينا خدابخش  -1

The 6th RSI International Conference on Robotics and Mechatronics, 

٨. "Path Trajectory for A Seven Link Biped using 3rd Order Spline Interpolation" 
 احمد باقري -٢سعيد صدري  -1

 ,مهندسي برق، مكانيك و مكاترونيك سومين كنفرانس ملي و اولين كنفرانس بين المللي پژوهشهاي كاربردي

٩. "Slip Analysis and Path Design for Biped with Curved Feet" 
 احمد باقري -٢فردين عظيمي زينال  -1

 ,پژوهشهاي كاربردي

١٠. "A novel strategy for data clustering of heartbeat signals" 
 احمد باقري -٣جلال جوادي مقدم  -٢مرجان نوبخت  -1

 ,كنفرانس داده كاوي ايران هشتمين

١١. "Vibration analysis and optimal control rectangular plate on elastic foundation under moving mass by using 
piezoelectric elements" 

 احمد صداقت كيش -٤احمد باقري  -٣سيد مرتضي آمون  -٢مهدي ربيعي  -1

 ,شانزدهمين همايش صنايع دريايي

  



٨ 
 

  

  

 

١٢. "Robust Adaptive multi-objective optimal design of PID controller based on fuzzy sliding mode and a two-arm robot 
using genetic algorithms" 

 حامد ستوده مقدم -٤رحمت عابدزاده  -٣محمد جواد محمودآبادي  -٢احمد باقري  -1

 ,ترونيكاولين كنفرانس بين المللي رباتيك و مكا

١٣. "Fuzzy control method - state feedback linearization approximation for nonlinear systems" 
 محمد جواد محمودآبادي -٤محسن بهرامي  -٣سينا نظافت خواه  -٢احمد باقري  -1

 ,بيست و يكمين همايش سالانه بينالمللي مهندسي مكانيك ايران

١٤. "Vibration analysis of thin-walled composite beams are of optimal control" 
 احمد باقري -٢مهدي ربيعي لاكمه سري  -1

 ,بيست و يكمين همايش سالانه بين المللي مهندسي مكانيك ايران

١٥. "Vibration Analysis of Composite Beams thin at times" 
 احمد باقري -٢مهدي ربيعي لاكمه سري  -1

 ,نه بينالمللي مهندسي مكانيك ايرانبيست و يكمين همايش سالا

١٦. "Active Vibration Control of Laminated Plates with Piezoelectric Sensors and operators by the fuzzy controller" 
 علي چائي بخش لنگرودي -٤جلال جوادي مقدم  -٣امين صدري  -٢احمد باقري  -1

 ,ندسي مكانيك ايرانبيست و يكمين همايش سالانه بين المللي مه

١٧. "Robust Adaptive multi-objective optimal design of PID controller based on fuzzy sliding model for uncertain chaotic 
Duffing-Holmes system using genetic algorithms" 

 احمد باقري -٥زي فرزاد عزي -٤حامد ستوده مقدم  -٣رحمت عابدزاده  -٢محمد جواد محمودآبادي  -1

 ,بيست و يكمين همايش سالانه بين المللي مهندسي مكانيك ايران

١٨. "Forecasting the Short Term Petroleum Price with Particle Swarm Optimization Based Model" 
 مهرگان مهدوي -٣احمد باقري  -٢زهرا سلحشور متقي  -1

 ,ششمين كنفراوس دادي كاوي ايران

١٩. "Active Vibration Control of Laminated Plates with Piezoelectric Sensors and operators" 
 جلال جوادي مقدم -٣امين صدري  -٢احمد باقري  -1

 ,دومين كنفرانس بين المللي آكوستيك و ارتعاشات

٢٠. "Optimum design of linear state feedback control for double inverted pendulum system based on genetic algorithms 
series of merger" 

 سينا نظافت خواه -٥حسين درويش  -٤رحمت عابدزاده معافي  -٣محمدجواد محمودآبادي  -٢احمد باقري  -1

 ,بيستمين همايش سالانه بينالمللي مهندسي مكانيك ايران

 

هاي پژوهشيطرح   

   شركت گاز استان گيلان براي "بررسي سيستمهاي نوين پايش خوردگي و بكارگيري آن در خطوط لوله گاز "با عنوان پژوهشي مجري طرح 

  براي شركت توزيع  "و ساخت عمود پرداز بدون سرنشين به منظور جمع آوري اطلاعات از شبكه توزيع برق و پايش خطوططراحي "پژوهشي مجري طرح
 نيروي برق استان گيلان

  مجري همكار قرارداد پژوهشي با عنوان"Alliance for research & Education on intelligent systems (AIREIS)"   باكشور آلمان
  DAADحمايت با  –(دانشگاه لوبك) 


